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Alexander Hörl 

Automation - Letter Nr . 23  

08.05.2016  

Studienarbeit an der DHBW Mannheim, 

Betreuer Prof. Dr. S. Zacher 

S. Zacher: VRML: Virtual Reality Modeling Language mit Simulink 3D-Animation.      

                Skript , 2015, Stuttgart. 

ñDer Toolbox Simulink 3D Animation  bietet eine Bibliothek von vorprogrammierten Virtual 

Worlds an. Mit dem 3D World Editor von MATLAB kann man auch selbst neue Virtual Worlds 

ohne speziellen Kenntnissen der VRML-Sprache erstellen.ñ  
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Abstract, Urheberrechts- und Haftungshinweis  

Die vorliegende Publikation unterliegt der Urheberrecht. Alle Rechte sind beim Autor Alexander Hörl und dem 

Verlag Dr. S. Zacher vorbehalten. Die Weiterentwicklung oder Nutzung der Publikation ohne Referenz auf 

Urheber  ist nicht zugelassen.        

Für die Anwendung der vorliegenden Publikation in der Industrie, im Laborbetrieb und in anderen 

praktischen Fällen sowie für eventuelle Schäden, die aus unvollständigen oder fehlerhaften Angaben über 

das dynamische Systeme ergeben können, übernehmen der Autor und der Verlag  keine Haftung.      

Eine reelle Anlage wird identifiziert, simuliert und geregelt. 

Danach wird die Regelung mit dem MATLAB-Toolbox Simulink 3D-Animation visualisiert.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Die Video-Aufzeichnung von Ergebnissen ist ausgestellt, siehe Link zur Automation-Letter Nr. 23 in der Liste 

http://www.zacher-automation.de/Automation-Letters/       
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